:

|

knB12:3+589P

Intertraffic 2026  Kamil Dziech (kamil)  Superadmin F W

i T

@ Tiles
@ Sectors
@ Milestones

@ VMs

Yo PVMS

VMSBO5 km 99+41321P | safety and flow AN mdl )4 I

Ji» CB Radio
ROAD IMNFO S
. Deicing
@ Traffic
F\ @ Incidents

S P
. Deicing sectors

@ AID cameras
@ PTZ cameras
@ Detours

S6.5 CCTV09 km
97+763,21P

10-04-2024 13:44:18

PLATFORMA ZARZADZANIA RUCHEM DROGOWYM




% Control Pro

Platforma zarzadzania ruchem drogowym

Control Pro, to platforma przeznaczona do zarzadzania ustugami ITS oraz ustugami zwigzanymi
z utrzymaniem infrastruktury drogowej, na sieci autostrad oraz drég szybkiego ruchu.
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Control Pro wykorzystuje ftatwe w implementacji
mechanizmy integrujace istniejace elementy ITS oraz
umozliwia rozbudowe o nowe urzadzenia. Oprogramowanie
systemu pozwala na integracje réznorodnych podsystemow
detekcji, monitoringu oraz sterowania, tworzac
multimodalng platforme zarzadzania ruchem drogowym.

Do najpowszechniej wykorzystywanych podsystemow
zarzadzanych przez Control Pro nalezg znaki o zmiennej
tresci, systemy meteorologiczne, CB-radio, kamery dozoru
wizyjnego, kamery automatycznej detekcji zdarzen

oraz kamery automatycznego rozpoznawania tablic
rejestracyjnych.




Oprogramowanie

Jest to skalowalne oprogramowanie, taczace szereg funkcjonalnosci w ramach

jednej platformy. Pozwala na wdrazanie odpowiednich strategii zarzadzania ruchem,
poprawiajacych ptynnos¢ oraz zwiekszajacych bezpieczenstwo ruchu drogowego.

INFORMACJA DROGOWA
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Réznica temperatur

570°C

Modut meteo L=

Control Pro posiada intuicyjny interfejs graficzny uzytkownika, przeznaczony
dla operatoréw w Centrum Zarzadzania Ruchem oraz wspierajacy funkcje
catorocznego utrzymania infrastruktury.

Uzytkownik moze samodzielnie konfigurowa¢ m.in. scenariusze zarzadzania
ruchem oraz alarmy zdarzen, w zaleznosci od aktualnych potrzeb.

Operator ma do dyspozycji rézne tryby pracy systemu lub jego
poszczegolnych elementdw. System posiada modut archiwizacji

i raportowania danych umozliwiajacy weryfikacje pracy operatorow.
Istnieje mozliwosc integracji systemu, z réznymi rozwigzaniami rejestracji
danych wideo.
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Platforma Control Pro
umozliwia wymiane
danych z innymi

systemami zarzadzania
ruchem.

http://apm.pl/pdf/pl/ControlPro.pdf
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