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WAZENIE POJAZDOW W RUCHU

System WIM Pro 3.0 to najnowoczesniejsze rozwigzanie umozliwiajgce wazenie pojazdéw w ruchu przy duzych predkosciach.
Podstawowa konfiguracja dostarcza danych statystycznych o ruchu. Rozbudowana o kamery ANPR umozliwia preselekcje
pojazddéw przekraczajgcych dopuszczalne normy, w szczegdlnosci mase pojazddw oraz nacisk osi. W potaczeniu ze znakami
VMS tworzy system, kierujacy pojazdy przekraczajgce dopuszczalne normy na parking. System WIM Pro 3.0 pracujacy
w trybie automatycznym lub pétautomatycznym pozwala na prowadzenie selektywnych kontroli pojazdéw okreslonego
typu. Najbardziej zaawansowane rozwigzanie umozliwia detekcje podwéjnych opon i toru przejazdu, a w potaczeniu z baza
danych CEPIK umozliwia automatyczne mandatowanie.

System WIM Pro 3.0 zostat opracowany z naciskiem na jak najwyzsza niezawodno$¢ oraz doktadnos$¢ pomiaru, nawet dla

duzej liczby paséw ruchu i moze by¢ zintegrowany z innymi systemami ITS. WIM Pro 3.0 funkcjonuje jako:

SYSTEM
STATYSTYCZNY

System dostarcza szczegétowych
danych statystycznych niezbed-
nych do efektywnego zarzadzania
remontami infrastruktury drogo-
wej. Jest tez znakomitym zrédtem
danych dla planistow.

BEZPIECZENSTWO

pomaga chronic zycie i zdrowie uczestnikéw ruchu

OCHRONA INFRASTRUKTURY

wydtuza jej zywotnos¢ oraz obniza koszty eksploatacji

AUTONOMICZNOSC

w petni automatyczne rozwigzanie
nie wymaga obstugi przez pracownikéw

dozoru (np. WITD)

SYSTEM DO PRESELEKCJI
POJAZDOW PRZECIAZONYCH

System umozliwia wstepng selekcje
pojazdow, aby nastepnie wazy¢ na
legalizowanych wagach wytacznie
pojazdy zidentyfikowane wczesniej
jako przecigzone. Tym samym,
WIM Pro usprawnia prace stuzb
egzekwujacych przestrzeganie

przepiséw o ruchu drogowym.

SYSTEM BEZPOSREDNIEGO
MANDATOWANIA

WIM Pro to najbardziej zaawan-
sowane i skuteczne narzedzie do
ochrony infrastruktury drogowej.
Dziata w trybie ciggtym i nie wyma-
ga zaangazowania w obstuge stuzb
egzekwujacych przepisy prawa.
Rozwigzanie funkcjonuje automa-
tycznie, bez jakiegokolwiek wptywu

na ptynnosc ruchu.
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https://apm.pl/rozwiazania/wim-pro/

arm WIM PRO

SZCZEGOLY

79 km/h
Masa 48175 t
Dtugos¢ 1611 m
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ODCZYTY - to gtéwna czes$c¢ oprogramowania systemu WIM Pro 3.0, w ktérym prezen-
towane sg w czasie rzeczywistym dane pojazdéw. W jednym module prezentowane moga
by¢ dane z wielu stacji wykonanych w réznych technologiach. Zestaw filtréw wybra-
nych indywidualnie przez kazdego operatora umozliwia podglad pojazdéw spetniajgcych
wybrane kryteria. Standardowa konfiguracja systemu umozliwia selekcje wg wielu parame-
trow takich jak: dopuszczalna masa, kategoria, czy predkosé pojazdéw. Mozliwa jest funkcja
automatycznej zmiany ustawien jezykowych na podstawie konfiguracji przegladarki.

STATYSTYKI - modut umozliwia generowanie statystyk o strukturze ruchu, masie i pred-
kosci pojazdéw z podziatem na kategorie, a takze wszelakich innych statystyk wg indywi-
dualnych potrzeb uzytkownika.

Kategoria cost323: 5
Kategoria 8+1: 9

EKSPORT DANYCH - umozliwia zapisanie danych z systemu do plikdw *.csv lub *.xIs.
Rozstaw osi: 0$1-2.377m
0$2-3:6,05m
0$3-4:138 m
0% 4-5:125m

PANEL ADMINISTRACYJNY - zawiera narzedzia do zarzadzania uzytkownikami oraz

ich uprawnieniami.
Nacisk kota: koto1:353 t
strona lewa) koto 2: 6,994 t

ZGEOSZENIA SERWISOWE - zintegrowany oprogramowaniem serwisowym modut

zgtaszania usterek pozwala na bezposrednie informowanie serwisu producenta o wszela-
kich nieprawidtowosciach lub usterkach w funkcjonowaniu stacji wazenia.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

©® Wykrywanie pojazdéw nienormatywnych
© Interfejs na urzadzenia mobilne
©® Pomiar parametréw pojazdéw w tym

m.in.: masy pojazdu, nacisku na osie, 89 kmih Kategoria 9
detekcja osi grupowych, predkos¢ =
) . . . mulugnmlmw i Dlugos¢ 16.67 m
© Detekcja tzw. nieprawidtowego przejazdu =l i s Wi s ws
. ) . . '}// 6.8t 13.4t 9.1t 88t B3
© Pomiar gabarytéw pojazdu 7 @ !ﬂ @0 e
© Doktadnosc¢ wazenia: T — S— — . e~
Stacja. | =¥, Lokacja: "k =, Kierunek: Bialystok, Droga: 88, Pikietaz ”
A(5), B+(7), B(10) wg COST323 Data odczytu 2022-02-22 13:03:10 Pas ruchu 1
. ) . . Rejestracja WWY# il 1D Pojazdu 27321881
© Klasyfikacja pojazdow Kategoria 8+1 9 Kategoria COST 323
Rozstaw osi 0§1-2:3,73m  0$2-3:5,99m 0§34:1,31m  o0$4-5:1,31m

wg EN 8+1 w klasie Al
(mozliwe inne systemy klasyfikacji).

Nacisk kola (strona lewa) [t] = kolo 1:3504 kg kolo 2: 6912 kg kolo 3: 4286 kg kolo 4: 4308 kg kolo 5: 4286 kg
Nacisk kota (strona prawa) [t] koto 1: 3320 kg kolo 2: 6503 kg kolo 3: 4812 kg kolo 4: 4491 kg kolo 5: 4570 kg

| Maksymalna szerokosé: 2,60 m

Maksymalna wysokosé: 4,01 m Pozycja wzgledem srodka pasa: 0,09 m

©® Konfigurowalne limity parametréw ity :
. ., . . . . - Dopuszczalne Zmierzone Przekroczenia
pojazdéw zgodnie z lokalnymi przepisami Nacisk osi 1 10000 kg 6824 kg -
Nacisk osi 2 11500 kg 13415 kg 1915 kg
Al $C i iizi i i Nacisk osi 3 10000 kg 9098 kg -
©® Mozliwos¢ integracji zinnymi systemami Racishosi 3 10000 £ aron
© Elastycznos$é, dostosowanie do Nacisk 051 5 10000 kg 8856 kg

indywidualnych potrzeb klienta l s - —— S
lub uzytkownika koricowego |I S
©® System Linux

© Obraz 3D pojazdéw
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